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مقدمه1-1 .

گرامی! کاربر

شرکت پرسنل تمامی و دستگاه OKMمدیریت خرید خاطر به شما اینBLACK HAWKاز محصول

نمایند. می گذاری سپاس شرکت

پالسBLACK HAWKفلزیابدستگاه القاگر های فلزیاب نوع باشیاز بردمی آن کار اساس و

ایجاد سبب که است مدار زمان ساز نوسان سیستم یک ازمبنای که میشود متناوبی الکتریکی کویلجریان

باعث نهایتا و نماید می عبور میداندستگاه این گردد. می کویل داخلی فضای در مغناطیسی میدان ایجاد

ایجاد سبب خود نوبه به گردابی"مغناطیس فلزات"جریان تشخیص عامل خود که شود می کویل در

به بالا انرژی و ولتاژ با هایی پالس القای با امر این باشد. می ها( آن الکتریکی رسانایی شرط به ( مدفون

صو خاک پذیرد.داخل می رت

خاکBLACK HAWKدستگاه متفاوت های رگه و ساختار انواع خلال از را مدفون اشیاء که است قادر

تجزیه نیز را مربوطه نتایج و نماید موقعیت تعیین و داده تشخیص زیادی دقت با زمین حفاری به نیاز بدون

نماید. تحلیل دستگاهو ازین کهاستفاده مناطقی در حفبالاخص امکان اما بوده ضروری کاوش به ارینیاز

دستگاه این پذیر انعطاف و آسان کاربری چنین هم بود. خواهد سودمند بسیار ندارد، سریعآسانووجود و

نتایج بودن است.الحصول آن گیر چشم مزایای از نیز

محصولات که دهیم می اطمینان شما به کارآزموده، متخصصین تیم از گیری بهره کنبا تحت کیفیما ترل

سازی بهینه و فنی ارتقاء جهت تلاش در دایما ما متخصصین باشند. می باشمتناوب می ند.محصولات

استفاده یا خریداری خلابا در را ای نتیجه حصول ما، محصولات از کاوشیکی تضمینل کنیممینهایتان

اشیاء شناسایی و تشخیص دارزیرا بستگی زیادی عوامل به دانیددمدفون می خوبی به که چنان هم رد؛

های ویژگی دارند. وجود متفاوت های ویژگی و ساختار با مختلف های خاک انواع زمین کره سراسر

محیط دهد. تغییر را نتایج یا و نماید اختلال ایجاد ها اسکن نهایی نتایج در تواند می خاک متغیر و متفاوت

فراوان سطحی های آب با متنوعیاهایی رس ووخاک شنی و ای ماسه های ناسککار،مرطوبیامحیط

شامل امر این و دهند کاهش نیز را دستگاه نهایی عمق احتمالا و نمایند می دشوار را خاک کاوش و نمودن

:
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آشکارساز تجهیزات و ها دستگاه مدلی-تمامی و مارک هر از ردد.گمی-اعم

مورد در بیشتر اطلاعات کسب آنجهت تست و کاربری ساخت، محل شامل دستگاه بوهبلطفاًاین

کنترل، تحت ما محصولات تمامی بگیرید. تماس ما فروش های نمایندگی با یا نمایید مراجعه ما سایت

دایمی سازی بهینه و بدونتست راهنما دفترچه این محتویات تغییر نکته، این گرفتن نظر در با و باشند می

محت قبلی است.هشدار مل

که داند می ضروری شرکت این که نماید می هاتمامازبدیهی خلالدستاورد در که هایی پیشرفت ازفو

درهای که کند می سعی شرکت البته نماید. تام محافظت است، نموده کسب شرکت توسعه و تحقیقات

کند. عمل تجارتی نشان ثبت و انحصاری حقوق مصوبات و قوانین چهارچوب

عملکردلطفاً نحوه و کارایی با تا دهید اختصاص راهنما دفترچه این مطالعه به را خود زمان از قدری

شوید.BLACK HAWKدستگاه آموزشآشنا ما کارخانه خود در تا نماییم می پیشنهاد شما به ما همچنین

خ از جهانی ای شبکه تا است براین ما سعی ببینید. را تان دستگاه کاربری نحوه آموزش،دماتیعملی چون

بیشتر اطلاعات کسب جهت کنیم. ارئه مان مشتریان به را پشتیبانی و مراجعهوببهلطفاًمساعدت ما سایت

کنید.

مهم2-1 نکات .

دستگاهلطفاً از استفاده از اینBLACK HAWKقبل کنید. مطالعه را دفترچه این دقت به آن، ضمائم و

کار دستورالعمل حاوی است.دفترچه لازم احتیاط موارد و دستگاه با

آنBLACK HAWKدستگاه ضمائم زمینو زیر های ناهنجاری تحلیل و سازی مستند آشکارسازی، کار

به زمین ساختار از شده ثبت های داده دهد. می انجام را خاک طبیعی غیر های آشفتگی کامپو یوتریک

را زیرزمین ناهنجاریهای از واضح تصویری تا شوند می استفادهمنتقل مابا تخصصی افزار نرم دهد.ااز رائه

که شود می توصیه کاربر به لذا نمود ملاحظه نیز را افزار نرم به مربوط اضافی نکات باید خصوص درین

نماید. مطالعه نیز را مربوطه افزار نرم راهنمای دفترچه
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ن1-2-1 کلی. کات

دستگاه اینکه به توجه بهBLACK HAWKبا احتیاط و توجه لذا باشد، می الکترونیکی حساس ابزار یک

احتیاطی بی یا و امنیتی توجهی بی گونه هر است. ضروری آن با کار دستهنگامهنگام با یاکار و گاه

زمینه با مرتبط غیر مواردی در دستگاه وکاربرد به دارد امکان آن، متکاری یا و دستگاه پردازش علقاتاحد

بزند. جدی آسیب آن جانبی لوازم و

به دستگاه که صورتی در که باشد می دستکاری ضد داخلی مدار یک دارای دستگاه که نمایید توجه

که خاصی قطعه هیچ که است ذکر به لازم نماید. می تخریب را دستگاه سریعا شود، باز نامناسب صورت

ت قابل کاربر ندارد.توسط وجود دستگاه داخل در باشد عمیر

سلامتی2-2-1 برای احتمالی خطرات .

مخاطره گونه هیچ طبیعی صورت به دستگاه این شود، گرفته کار به صحیح و مناسب صورت به دستگاه اگر

بالا فرکانس های سیگنال ندارد. سلامتی برای شان(HFS)ای پایین بسیار توان دلیل انسانبه بدن برای

باشند نمی آور .زیان

دستگاه3-2-1 پیرامون کاری محوطه .

میعان مواظب گرم، محیطی به سرد محیط یک از دستگاه انتقال دستگاهنگام و باشید محیط ازبخار تا را ه

کار به اید نشده مطمئن محیط احتمالی میعانات کامل دستگنیندازیدتبخیر این که نمایید توجه برابر. در اه

مقاوم رسانند.آب می جدی آسیب دستگاه به محیط بخار میعان از حاصل ریز قطرات و آب و نیست

است ممکن هایی میدان چنین نمایید. اجتناب نیز قوی مغناطیسی های میدان مجاورت در دستگاه با کار از

مجاورت تورهایدر یامو بزرگ گوهایالکتریکی هنگامبلند که کنید سعی باشند. موجود حفاظ بدون

حداقل دستگاه با باشید.50کار داشته فاصله تجهیزاتی چنین از متر

فلزی ریزهای خرده و خاکروبه مهره، و پیچ میخ، کنسرو، های قوطی نظیر سطحی فلزی اشیاء همچنین

منفیپراکنده، تاثیر و میدهند قرار تاثیر تحت را شما های شمااسکن های اسکن و ها داده ارند.دبر

ساعت، همراه، تلفن مانند را فلزی اشیاء هرگونه دستگاه با کار هنگام است بهتر تر دقیق نتایج حصول جهت

کنید. اجتناب فلزی پاشنه یا پنجه با پوتین یا کفش پوشیدن از حتی کنید. دور خود کلید...از دسته بند، مچ

:
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کنید. استفاده دستگاه همراه شده ارائه شارژر از فقط ها باتری شارژ جهت لطفاً

کاربری4-2-1 ولتاژ .

کلطفاً کنید لذاتوجه میکند کار باتری با دستگاه این استفاده مناسب باتری از کاربری نمایید.هنگام ه

ها5-2-1 داده صحت .

از یکی به است ممکن دستگاه حاصله نتایج و ها داده در دهند:اشتباهات رخ زیر دلایل

.است تر ضعیف مطلوب حد از ها( )باتری دستگاه تغذیه منبع

.درازتزند مطلوب حد از ارتباطی های کابل

دیگر ابزاری به دستگاه این میپردازشگر اختلال ایجاد کارش روند در نزدکه خیلی است.کند یک

...صاعقه الکتریکی، های توفان مانند جوی شرایط

تعمیر3-1 نگهداری. و

که است احسلازم نحو به آن متعلقات تمام و خود دستگاه نماییاز نگهداری مطلوب شرایط در و تادن

از باید که را چه آن دقیقا پایین لیست در دهد. ارائه نیز را قبولی قابل نتایج و رود بالا دستگاه ماندگاری

اند. آمده کنید اجتناب ها آن

آبی های محیط و آب

و غبارگل و گرد و ای ماسه رسوبات غلیظلای،

)دست از دستگاه افتادن )پایین افتادن زمین بر و شدید برخوردهای

شدید مغناطیسی های میدان

باشد زیاد گرمای معرض در دستگاه مداوم صورت به

بهتر نتایج حصول جهت کنید. استفاده نرم و خشک پارچه تکه یک از دستگاه نمودن تمیز ازقب،برای ل

دستگاه از استفاده بار نمایید.هر شارژ کاملا را باتری ،

متناوب برق جریان هرگز یا111هشدار: نکنید.221ولت وصل دستگاه به را ولت
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کاوش4-1 هنگام انفجار احتمالی خطر .

و اند گذاشته برجای سوئی اثرات کشورها، بین منازعات دیگر و اخیر جهانی جنگ دو اکخمتاسفانه

منفجره مواد و مین به آلوده و خطرناک مناطقی به تبدیل را زمین منطق از ازیناقبمرگباربسیاری مانده ی

داشت. مدنظر منفجره مواد به را خاک بودن آلوده پتانسیل باید کاوش حین در لذا اند نموده ها جنگ

محض به و امنیتی نکات و احتیاط جانب رعایت بدون هرگز منظور وبدین بر دال سیگنالی جوددریافت

ننمایید حفاری به شروع دستگاه طرف از مدفون واقعفلز در کارزیرا این آسیبا ایراد باعث هایاولا ب

بزنید باستانی نادر یافته یک به ناپذیری ثانیجبران انفجاردر احتمالی خطرات با که است مواجهممکن

شوید.

زمین سطح به نزدیک خاک رنگ آثاربه نشانگر خاک قرمز به مایل یا قرمز رنگ کنید. نگزتوجه

کنید توجه نیز ها آن هندسی شکل به حتما هایتان، یافته خود به توجه بر علاوه است. نمایید.زدگی دقت

باشند هشدار نشانه توانند می گرد یا منحنی .اشیاء

های5-1 توصیه کاربردیایمنی. و

فلزیاب راBlack Hawkدستگاه ایمنی نکات ید با الوصف مع اما باشد می مقاومی و محکم بدنه دارای

داشت نظر مد همواره دستگاه با کاربری عمدر طول و کارایی بر صدماتتا ایراد از و افزود دستگاه ر

باید از لیستی زیر در نمود. جلوگیری دستگاه به احتیاطی بی از ناشی نبایداحتمالی و حیهها بنا اکار

مد را برخی باید که اموری میشوند، ارائه ازدستگاه و نمود اجرا و داشت دیگنظر نبرخی پرهیز مود.ر

کاربر1-5-1 خلال در ها آن از باید که اموری نمود. اجتناب دستگاه :ی

از قبل نکنید. استفاده اسکن مسیر در گیاهان های بوته زدن کنار یا و پاکسازی منظور به دستگاه از

نمایید. اسکن مسیر سازی هموار و موانع رفع ، سازی پاک به اقدام پیمایش شروع

.کنید اجتناب بارانی هوای و مرطوب آبی، محیط در دستگاه با کار از

تشکیل احتمال صورت در مخصوصا بپوشانید محافظ پوشش با را دستگاه باز، محیط در و هنگام شب

دستگاه. روی شبنم ریز قطرات

قرا نمایید.از خودداری گرم بسیار محیطهای در دستگاه نگهداری یا و دادن ر

:
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به وارد درصدمات دستگاه کاربری یا و ایمنی موارد رعایت عدم و انگاری سهل از ناشی دستگاه

بود. نخواهند گارانتی شامل مرتبط، غیر موارد

.نمایید پرهیز اکیدا دستگاه قطعات نمودن پاک جهت کننده پاک های حلال یا و ها اسپری از

را شما دستگاه گارانتی کار این نکنی. تعمیر جهت دستگاه اجزای نمودن باز به اقدام خودسرانه هرگز

کند. می باطل

اموری2-5-1 هستند. الاجرا لازم :که

.نمایید تمیز و گردگیری خشک و لطیف پارچه قطعه یک با را دستگاه

.بگیرید کار به راهنما دفترچه این در شده تعیین کاربری موارد در فقط را دستگاه

.نمایید استفاده مربوطه شارژر و دستگاه همراه شده ارائه باتری از تنها

و محکم اتصال از و کنید بررسی متناوب طور به کویل به آن اتصال محل در را دستگاه کویل کابل

شوید. مطمئن آن مناسب

قطعات مونتاژ تلسکوپی میله دور مارپیچ صورت به را کاوش کویل به اصلی واحد اتصال پیچیدبکابل

نشود. گیر پا و دست تا

به را دقتهنگامکویل با و آرامی به زمین، زیرپیمایش سطح تماس از و دهید حرکت کتام باین ویل

نمایید. اجتناب سنگ و صخره نظیر سخت اشیاء

خلا در را متعارفکویل طور به ( دارید نگه زمین سطح از ثابتی ارتفاع در کاوش فرایند 15تا10ل

زمین(. سطح از سانتیمتری

اتمام از پس اما برد فرو نیز آب زیر در کاوش خلال در را آن میتوان و باشد می آب ضد کویل بدنه

ا تا داد شستشو تمیز آب با را اتصالی قطعات و کویل باید کاوش قطعاتفرایند خوردگی نمکبز اثر ر

سایر و است آ ضد دستگاه کاوش کویل فقط که کنید دقت شود. جلوگیری آب در موجود های

الکترونیکی قطعات تماس از لذا بینند می صدمه رطوبت با و نبوده آب ضد دستگاه الکترونیکی قطعات

کنید. اجتناب کاوش حین در آب با دستگاه
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آ های محیط در کاوش کیسههنگام یک با را دستگاه اصلی قسمت باران، بارش هنگام در یا و بی

کنید دقت شود. جلوگیری آن داخل به باران قطرات یا و آب نفوذ از تا بپوشانید مناسب پلاستیکی

از تا باشد هوا تهویه جهت مناسب منفذ دارای مذکور پلاستیکی تکیسه و آن داخل در بخار شکیلمیعان

بر آب ریز شود.قطرات خودداری دستگاه روی

.نمایید گردگیری و تمیز نرمی پارچه با را ان دستگاه، از استفاده بار هر از بعد

استقاده دستگاه نقل و حمل مخصوص کیف از حتما ) ماشین با بالاخص ( دستگاه نقل و حمل هنگام

باشد. می ضربه ضد که نمایید

رط از دور به ( خنک و خشک مکانی در را آفتاب(دستگاه مستقیم تابش یا شدید گرمای و وبت

نمایی د.نگهداری

دقت نهایت آن نگهداری و کاربری در لذا باشد می ظریف و حساس الکترونیکی ابزار یک دستگاه این

ببرید. کار به را ظرافت و

:
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خلال در ها آن در جزئی تغییرات و باشند می میانگین مقادیر زیر در شده ارائه دستگاهکاربفرایندارقام ری

است. محتمل

مودفصل

فنی ویژگیهای

:
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کنترل1-2 واحد .

طول ( (×عرض×ابعاد متر160×80×210ارتفاع میلی

گرمکیلو1حدوداًوزن

کاربری واتDC ،6ولت12ولتاژ

ها داده OMAP 3530@600MHz Power VRپردازنده

نمایش رنگیMCD،480×272 Pixel TFT 400میلیمتر،110قطرصفحه ،

امنیتی                                                                                          IP 40کلاس

دمای و شارژ تمام باتری با ( کاربری گراد25زمان سانتی حدوداًدرجه ساعت6(

تصویریفیدبک / صوتی

کاربری گراد40الی5-ازدمای سانتی درجه +

نگهداری گراد60الی-20ازدمای سانتی درجه +

هوا درصد75الی5رطوبت

آب برابر در خیرمقاوم

کاوش2-2 کویل .

داده انتقال SCMI -51-Dتکنولوژی

کویل Induction110Hz ± 151  High Voltage Pulseمونو

باتری3-2 .

باتری لیتیومنوع ای انباره رپلیمِ-باتری

خروجی جریان / حداکثرV DC 12ولتاژ آمپر3/

خروجی    mAh 4400توان

گرم605وزن

خروجی ولتاژ ورودی VDC 11شارژرِ ولتاژ /100-240 VAC،50-60Hz

برتر فلزیاب شرکت
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این ذکردر با شود می ارائه شما به دستگاه همراه که قطعاتی تمام لیست اسجزئیاتفصل درآمده ت.

است ممکن موارد اصلیبعضی تجهیزات همراه قطعات از بعضی زیرا شود ایجاد تغییراتی لیست این در

باشد.( می اختیاری ها آن شوند)خرید نمی ارائه

سومفصل

تحویل جزئیات
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BasicProfessionalشرح

کنترل BLACK HAWK11واحد

بیسیمه 11دفون

دستگاه آویز 11بند

دستگاه مونتاژ تلسکوپی 11میله

مربوطهOKMباتری شارژر 11با

سیار 11آداپتور

راهنما 11دفترچه

دستگاه بندی بسته 12کارتن

کاوش 11سانتیمتری36کویل

کاوش 1اختیاریسانتیمتری16کویل

کاوش 1اختیاریمتری5/1در5/1کویل

ماشین12شارژر اختیاریاختیاریولتی

دستگاه1جدول تحویلی قطعات لیست .

:
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مونتاژ و نصب چگونگی بخش این گردد.در می ارائه آن نمودن کار به آماده جهت دستگاه قطعات

چهارمفصل

دستگاه سازی آماده و مونتاژ

:
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است. شده داده نشان زیر شکل در که شوند می مونتاژ دستگاه تلسکوپی میله روی بر دستگاه قطعات کلیه

باشد. می مهم بسیار دستگاه با کار حین در کاربر آسایش جهت میله طول مناسب تنظیم که نمایید دقت

شکل وضعیت در را میله طول تنظیم های گیره منظور دلخواهقرار4-2بدین به را میله طول سپس و دهید

شکل وضعیت در را ها گیره نهایتا نمایید. آیند.4-3تنظیم در ثابت حالت به و شده قفل تا دهید قرار

دستگاه نگهدارنده دسته مکان میتوان که است ذکر به میلهلازم روی بر مربوطه گیره کمک به هم را

نمود. تنظیم کاربر آسایش با متناسب تلسکوپی

دستگاه اصلی واحد نصب گیره

بازو به دستگاه نمودن محکم بند

تلسکوپی میله طول تنظیم های گیره

کویلگیره اتصال

دستگاه4-1تصویر مونتاژ تلسکوپی میله اجزای .

آزاد.4-2تصویر وضعیت در گیره قفل.4-3تصویر وضعیت در گیره

نگهدارنده دسته

:
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اصلی.1-4 واحد دستگاهنصب

نمایید. نصب تلسکوپی میله روی بر زیر های شکل مطابق را دستگاه اصلی واحد

کویل.2-4 نصب

مربوطه شیار در را گیره سپس کنید. باز تلسکوپی میله روی بر را کویل نصب گیره پلاستیکی مهره و پیچ

واشر عدد دو منظور بدین نمایید. محکم را اتصال مهره و پیچ کمک به و نموده جاسازی کویل روی بر

زاویه ، اتصال نمودن محکم از قبل است ذکر به لازم اند. شده تعبیه کویلتلسکمیلهپلاستیکی با را وپی

نمایید.وشکا تنظیم خود نیاز با متناسب

کاوش3-4 کویل سازی آماده متری5/1×5/1.

کوی نصب و سازی آماده مونتاژ5/1×5/1لجهت سپس بچینید. زمین روی را آن قطعات تمام ابتدا متری

فقطرا و باشد می ساده بسیار امر این نمایید. متصل هم به را ها گوشه و نمایید شروع کویل های گوشه از

اصلی.4-4تصویر واحد تلسکوپیدستگاهنصب میله روی بر

تلسکوپی.4-5تصویر میله روی بر کاوش کویل نصب
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نمایید دقت اتصال های مفصل در کویل داخلی کابل صحیح اتصال به کویل، قطعات مونتاژ .هنگام

دهید. جا هم داخل در را قطعات است کافی

گردد. کامل کویل تا نمایید متصل هم به را کویل اضلاع قطعات اکنون

شکل مطابق را کویل آویز های بند نمایید.4-8اکنون متصل

کویل.4-6تصویر های گوشه متری5/1×5/1مونتاژ

کویل4-7تصویر اضلاع مونتاژ آن5/1×5/1. شدن تکمیل و متری

آویز.4-8تصویر بند متری5/1×5/1کویلنصب

:
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توانمتری5/1×5/1کویل می و باشد می بیشتر حساسیت و عمل دقت با و بیشتر اعماق در کاوش جهت

شکل مطابق ( نفره دو یا و نفره یک صورت به گرفت.4-1را کار به )

کاربری.4-1تصویر متری5/1×5/1کویلانواع
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دستگاه کنترلی عناصر مورد در را بیشتری معلومات بخش این نمود.Black Hawkدر خواهید کسب

شد. خواهند داده شرح مفصل صورت به ها خروجی و ها ورودی اتصالات، تمامی

جمپنفصل

دستگاه کنترلی عناصر

:
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دستگاه، مختلف عملکردهای دانستن پردازیم. می دستگاه مختلف های رابط و ها پورت تشریح به نخست

نماید. می تسهیل بسیار را میدانی پردازش جهت دستگاه سازی آماده

تصویر د5-2در

تیک صدای با کار این شوید. مطمئن آن ثابت و محکم اتصال از تلسکوپی، میله روی بر دستگاه اصلی

است. همراه خفیفی

دستگاه خاموش / روشن کلید با دستگاه اصلی واحد خارجی پسبلندگوی است لازم و میگردد ازفعال

ریز ذرات یا و آب قطرات خاک، و گرد ورود عدم از و نمود بازرسی را آن دستگاه، کاربری بار هر

شد. مطمئن دستگاه داخل به محیطی

عمومی1-5 های کنترل .

دستگاه اصلی درBlack Hawkواحد باشد. می کنترلگر هفت ولومدارای عدد دو آن راست سمت

دستگاهروش خاموش / نمایشون صفحه روشنایی چپLEDلامپ/تنظیم سمت در و دارند نیزقرار آن

م تلسکوپی دستمیله قطعات گاهونتاژ

کاوش اهدستگکویل

اصلی دستگاهواحد

دستگاه5-1تصویر کلی نمای .

تلسکوپی میله روی بر نصب پایه

کالیبراسیون دگمه

خارجی بلندگوی

دستگاه5-2تصویر اصلی واحد تحتانی نمای .

:
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،تنظیمولومچهار حساسیت آستانه وحساسیت، سیگنال سیگنالتداخل قتاخیر در دارند. جلویقرار سمت

دارد. قرار دستگاه نمودن کالیبره دگمه نیز دستگاه اصلی واحد

نمودنLEDلامپ5-3تصویر روشن منظور به که دهد می نشان را دستگاه فوقانی قسمت در شده تعبیه

نیز کاوش کویل و باتری اتصال سوکت همچنین باشد. می نور کم و تاریک ها محیط در کاوش محدوده

اند. شده داده نشان

است. شده داده نشان دستگاه جانبی نمای نیز زیر کل در

زیر گردند.در می تشریح فوق کنترلی عناصر

LEDلامپ

) قرمز ( باتری اتصال سوکت ) سیاه ( کویل اتصال سوکت

فوق5-3تصویر نمای دستگاه. اصلی واحد انی

نمایش/ صفحه روشنایی LEDتنظیم

صدا تنظیم و خاموش / روشن کالیبراسیونولوم دگمه

نمایش صفحه

جانبی5-4تصویر نمای دستگاه. اصلی واحد
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صدا1-1-5 تنظیم و خاموش / روشن ولوم .

می آن کمک به سپس شود می روشن دستگاه ساعت( های عقربه جهت )در ولوم این چرخاندن با

بین زمانی دستگاه که نمایید دقت نمود. تنظیم را بلندگو صدای شدت راه10تا8توان جهت ثانیه

ن آغازین بهاندازی از قبل صورت این در گرفت. بهره نیز بیسیم هدفون از توان می همچنین دارد. یاز

صدای شدت تنظیم ولوم دارای خود هدفون زیرا دهید کاهش فوق ولوم با صدا سطح هدفون کارگیری

باشد. می جداگانه

لامپ2-1-5 / نمایش صفحه روشنایی تنظیم ولوم .LED

با متناسب را دستگاه نمایش صفحه روشنایی شدت توان می ولوم این چرخاندن کارببا بهمحیط و ری

هنگام به اما میدهند افزایش روز در را نمایش صفحه روشنایی کاربران معمولا نمود. تنظیم کاربر دلخواه

در میدهند. کاهش را نمایش صفحه روشنایی نمایشهنگامغروب صفحه روشنایی لامپکاهش ،

LEDهنگامی در نماید. می روشن را کاربری محدوده و شده روشن خودکار صورت به الذکر فوق

کاملا نمایش صفحه صورت آن در شود، تنظیم آن مقدار کمترین روی نمایش صفحه روشنایی که

لامپ و باشد نمی مشاهده قابل ان روی بر ای داده هیچ و مLEDتیره خاموش نیز محیط یگردد.روشنایی

دستگاه3-1-5 نمایش صفحه .

دستگاه2-5 با کاوش کنترلی پارامترهای .

تصوی ملاحظهنمای5-6ردر که گونه همان است. شده داده نشان دستگاه اصلی واحد چپ سمت جانبی

دارند قرار دستگاه اصلی واحد چپ سمت در کاوش پارامترهای تنظیم به مربوط ولوم عدد چهار کنید می

از عبارتند هاکه گزینه پارامترها این سیگنال. تاخیر و سیگنال تداخل حساسیت، آستانه حساسیت، یتنظیم

فرایند جهت شما زمین"ابتدایی است"بالانس ذکر به لازم هستند. زمین50دستگاه بالانس فرایند درصد

تصویر شده5-5در داده نشان دستگاه نمایش صفحه نمای

نمایش بر علاوه دستگاه نمایش صفحه واست. نمودارنوع

تنظیمات هدف، نیزمیپارامترهاسیگنال و را کاوش به ربوط

گو یکهر هر در تغییر هاازنه میدهآن نشان انی صورت به .درا

نمایش5-5تصویر صفحه نمای دستگاه.
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شود. می انجام دستگاه خود توسط خودکار صورت به

سیگنال.1-2-5 تاخیر (Delay)تنظیم

سیگنال2-2-5 تداخل .(Interference)

حساسیت تنظیم سیگنال تداخل تنظیم

تحساسیآستانهتنظیم سیگنالتنظیم تاخیر
کالیبراسیون دگمه

های پالس دریافت زمانی بازه و سرعت تنظیم جهت پارامتر این

همزمان کارگیری به با باشد. می دستگاه توسط متوالی الکتریکی

پارامتر و گزینه این تنظیم سیگنال"و ب"تداخل توان زمانیمی ازه

تنظیم صورت در که نمود تنظیم بهینه طور به را پالس دریافت

تی صدای تناوببهینه، با دستگاه از مانندی ثانیه5تا3ک در تیک

میشود. شنیده دستگاه پارامتر5-6تصویراز تنظیم .Delay

همزمان که باشد می ای دوره عناصر سایر تنظیم جهت گزینه این

پارامتر سیگنال"با تنظیم"تاخیر پزدر دریافت تناوب السمان

دخالت دستگاه دستگاه،توسط نمودن روشن از پس دارند.

به آوریم می در بیصدا حالت به را دستگاه ولوم این یا نخست

ولوم آن از پس نشود. شنیده آن از صدایی هیچ که ای گونه

سیگنال" پالس"تاخیر یافت در تناوب زمان بهینه تنظیم جهت را

کار پارامتر5-7تصویرمیگیریم.به تنظیم .Interference
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حساسیت.3-2-5 (Threshold)آستانه

حساسیت4-2-5 .(Sensitivity)

نمودن5-2-5 کالیبره دگمه .(Calibration)

پارامتر5-8تصویر تنظیم .Threshold

تنظیم جهت پارامتر دستگاه"این حساسیت ازب"آستانه اهداف ه

عدد بروی پارامتر این تنظیم یا باشد. می هدف اندازه و حجم نظر

هر از اعم اهداف تمامی به دستگاه واکنشصفر، ای اندازه و سایز

دستگاه بالاتر، اعداد روی بر گزینه این تنظیم با اما دهد می نشان

و داده نشان واکنش بزرگ سایز با و بزرگ اهداف به فقط

نماید. می حذف را حجم کم و سبک اهداف

پارامتر5-8تصویر تنظیم .Sensitivity

Threshold

نظر از اهداف به کاوش کویل حساسیت تنظیم جهت گزینه این

شده گرفته کار به کویل نوع این اساسا باشد. می هدف حجم

در مثال عنوان به کند می تعیین را حساسیت میزان که است کاربر

بزرگ کویل کاربری حساسیت5/1×5/1صورت باید متری،

اهداف بتواند تا داد فزایش را اعماقدستگاه در را بزرگتری

نماید. کشف بیشتری

داخلی سنج مغناطیس مدار زمین بالانس فرایند جهت دگمه این

بین سازد می قادر را دستگاه که است خودکار صورت به دستگاه

شود. قائل تفکیک آهنی غیر فلزی اهداف و آهنی فلزی اهداف

فلزی غیر اهداف صرفا که کاربرانی جهت دستگاه نمودن کالبیره

با است. مهم بسیار کنند می کاوش صوررا در دستگاه کار تاین

علامت فلزی اهداف چپ" FE "کشف سمت بالا گوشه در را

کالیبره فرایند انجام عدم صورت در دهد. می نشان نمایش صفحه

آهنی غیر و آهنی فلزی اهداف همچنان دستگاه دستگاه، نمودن

کند. نمی تفکیک کاربر جهت را آن اما نماید می کشف را
دستگاه5-1تصویر نمودن کالیبره .

نمودن کالیبره دگمه

:
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دستگاه با زمین نمودن اسکن مختلف های شیوه بخش این هرBlack Hawkدر میدانی دستورالعمل و

شود. می ارائه مفصل صورت به ها شیوه ازین کدام

ششمفصل

میدانی عمل طریقه
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فلزیاب مدارBlack Hawkدستگاه یک دارای باشد، می پالسی القای فلزیاب یک که این بر علاوه

غیر فلزی اهداف و آهنی فلزی اهداف تفکیک به قادر را دستگاه که باشد می نیز داخلی سنج مغناطیس

کهآهنی نماید آهنیمی فلزی اهداف تشخیص صورت دستگاه"FE"علامتدر نمایش صفحه روی بر

میگردد. ظاهر

دادهBlack Hawkفلزیابدستگاه تشخیص را کاربر توسط رفته کار به کویل سایز خودکار صورت به

کند. می اهداف آشکارسازی به اقدام سپس و نماید می اعمال را تنظیمات سری یک و

بکارگیریفرایند با هدف گردابی"آشکارسازی باشد.کویلتوسط"جریان می یکادستگاه امر ین

وادار و مدفون فلزات دادن قرار تاثیر تحت طریق از و کند می ایجاد را القایی الکترومغناطیسی میدان

نماید. می ها آن آشکارسازی و کشف به اقدام میدان، بدین واکنش به ها آن مدفوننمودن فلزات در

الکتریکی جریان یک ایجاد القایی مغناطیسی میدان این تاثیر جرتحت خود نوبه به که گردابیمیشود یان

شوند. می شناسایی طبیعی غیر ناهنجاری یک عنوان به دستگاه توسط واقع در و میدهند قرار تاثیر تحت را

مدجهت فلزات فلزکشف سطح باید بفون و باشد دسترسی قابل القایی الکترومغناطیسی میدان هرتوسط ه

غیر یا و تر پوشیده فلز سطح که آشکمیزان امکان طبیعی( غیر یا طبیعی دلایل به ( باشد دسترس ارسازیقابل

میگردد. ) دشوارتر و کمتر) نیز آن

میدان این شدت و میگردد القایی الکترومغناطیسی میدان این ایجاد سبب کویل از عبوری متناوب جریان

بزرگتر کویل با است. مستقیم ارتباط در کویل اندازه ببا میدان این وشدت است بزرگتیشتر اهداف نها

نیز کوچکتر اهداف و است کمتر میدان این شدت تر، کوچک کویل کاربری با و باشند می کشف قابل

بازیابی زمان تا دهید استراحت دستگاه به هدف، اولیه کشف از بعد نمایید دقت باشند. می کشف قابل

جه لازم الکترومغناطیسی میدان القای و تولید جهت باشد.کافی داشته را هدف مجدد پیمایش ت

هدف1-6 عمق نمودن تعیین .

و بزرگتر حجم با اهدافی تئوری نظر کشفاز بیشتری اعماق در میتوان را خاک در بیشتر ماندگاری زمان

یک ایجاد سبب که کند می القا زمین درون به را بالا ولتاژ با پالسی پالسی، القاگر فلزیاب یک نمود.

الکت میدانمیدان این محدوده در و باشند الکتریکی رسانای که فلزاتی و میگردد قوی رومغناطیسی

بدان دستگاه واکنش سبب نهایتا شده میدان خطوط در آشفتگی ایجاد سبب گیرند، قرار الکترومغناطیسی

:
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میگردند. سیگنال"پارامترفلز توسط"تاخیر را هدف از برگشتی های پالس دریافت زمانی ستگاهدبازه

کارب توسط شده کارگرفته به کویل سایز با همراه پارامتر این بهینه تنظیم میکند. عرتعیین حداکثر قابلمق،

نمایند. می تعیین را دستگاه توسط کشف

باشند. می دخیل دستگاه توسط هدف عمق تعیین در نیز خاک مختلف های لایه جنس داشت نظر در باید

تراوا ضریب با هایی میخاک میسر بیشتری اعماق در را هدف تشخیص امکان بالا، مغناطیسی مایند.نیی

که هایی خاک چنین در داشت نظر در باید الوصف تفکیکمع امکان هستند، غنی معدنی های رگه دارای

است. دشوار آهنی غیر و آهنی فلزات

زمین.2-6 بالانس

دستگاه در زمین بالانس باشد.Black Hawkفرایند می الاجرا لازم و ضروری مناسب کارکرد جهت

فرایند50حدوداً این بقی ما جهت پذیرد. می انجام خودکار صورت به دستگاه توسط فرایند این صد در

نمایید. دنبال را زیر های گام

کنید. .1 متصل دستگاه به را کامل شارژ با باتری

ارتفاع .2 در را سطح10تا5دستگاه بگیرید.سانتیمتری زمین

حدوداً .3 نمایید. روشن را شود.10تا8دستگاه روشن دستگاه نمایش صفحه تا میکشد طول ثانیه

نمایید. .4 استفاده هدفون از و نموده کم را آن یا نمایید تنظیم دلخواه سطح در را صدا ولوم

سیگنال"پارامترهای .5 سیگنال"و"تاخیر مقدار"تداخل روی نمایی"50"را د.تنظیم

حساسیت"پارامتر .6 مقدار"آستانه روی نمایید."0"را تنظیم

ولوم .7 آرامی به سیگنال"اکنون برود."تداخل بین از دستگاه از خروجی صدای تا بچرخانید را

ولوم .8 آرامی به سیگنال"اکنون تناوب"تاخیر با دستگاه از مانندی تیک صدای تا بچرخانید 5تا3را

به ثانیه در برسد.تیک گوش

ولوم .1 از توانید می ها تیک تناوب دقیق تنظیم حساسیت"جهت بگیرید."آستانه کمک

اهداف3-6 تفکیک حالت نمودن کالیبره .

نمود. کالیبره آهنی غیر و آهنی فلزات بین تفکیک حالت جهت باید را دستگاه زمین، بالانس فرایند از بعد
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است. ساده بسیار فرایند این

بگیرید.در .1 قرار مدفون( یا )سطحی فلز گونه هر از عاری ای محدوده

فشدگمه .2 را دهید.کالیبراسیون ار

این .3 نمایهنگامدر پیغامصفحه میدهد."Calibration"ش نشان را

عادی .4 حالت به نمایش صفحه که زمانی تا دهید حرکت راست و چپ طرفین به آرامی به را کویل

برگشت.

ا .5 را کویل پیغاماکنون که نمایید ملاحظه دهید عبور آهنی فلز ای قطعه روی صفحه"FE"ز روی بر

شود. ظاهر دستگاه نمایش

دستگاه4-6 با کاربری .

و داد حرکت کاوش محدوده طرفین به و آرامی به را دستگاه کویل باید دستگاه با میدانی پیمایش جهت

ارتفاع نباید نمایید دقت نمود. جاروب را بایدمحدوده و داد تغییر پیمایش خلال در را زمین از کویل

دریافت امکان باشد نزدیک زمین به زیاد کویل اگر است ذکر به لازم داشت. نگه ثابتی ارتفاع در را کویل

رود. می اشتباه دادن رخ و زمین سطح از سیگنال فیدبک

پیمایش6-1تصویر زمان و دهد.مناسبشیوه می نشان را کویل توسط

3
ثانیه

کویل6-1تصویر توسط نمودن جاروب زمان و شیوه .
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سمت به شمرده و آرام های گام با همزمان و دهید حرکت طرفین به آرامی به را کویل فوق تصویر مطابق

بالعکس و چپ سمت به راست سمت از کویل نمودن جاروب تقریبی زمان نمایید. حرکت ثانیه3جلو

دارید. نگه ثابتی ارتفاع در را کویل که نمایید دقت باشد. می

جل و کاربر آسایش دستهجهت موقعیت و تلسکوپی میله طول مناسب تنظیم هنگام، زود خستگی از وگیری

باشد. می ضروری میله روی بر دستگاه نگهدارنده

هدف.5-6 دقیق موقعیت (Pin Pointing)تعیین

که نمایید دقت نمایید. توجه دستگاه صوتی فیدبک به دستگاه توسط هدف کشف و زمین پیمایش هنگام

هدف روی بر دقیقا دادهدستگاه حرکت طرفین به آرامی به را دستگاه کویل هنگام این در زند. می بیپ

( صوتی سیگنال آغاز بگیرید. نظر مد را دستگاه صوتی سیگنال ظهور یا محو محدوده دستگاهبیپو ) زدن

است. هدف های لبه بر کویل وقوع معنی به

تصویر موقعیت6-2مطابق در موقعیت1ابتدا به سپس نماید. تعیین را هدف موقعیت و گرفته رفته2قرار

تکرار را هدف موقعیت تعیین فرایند جو نهاییهنمایید. اطمینان حصول موقعیتت را3به فرایند و رفته

میگردد. مشخص برایتان هدف دقیق موقعیت ترتیب بدین نمایید. تکرار

1

2
3

هدف6-2تصویر دقیق موقعیت تعیین .
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نمود خریداری دستگاه بیسیک نسخه همراه اختیاری صورت به توان می که تجهیزاتی لیست فصل این در

گردد.ائهار می

هفتمفص ل

اختیاریتجه یزات

:
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دقت نمود. خریداری دستگاه( بیسیک نسخه جهت ( اختیاری صورت به میتوان را زیر جانبی تجهیزات

ما نماینده با بیشتر اطلاعات جهت نمیشوند. ارائه دستگاه همراه متعارف صورت به تجهیزات این نمایید

بگیرید. تماس

کاوش سانتیمتری16کویل

کاوش متری5/1×5/1کویل

آداپتور و سیار شارژر OKMباتری،

باتری ماشین مخصوص OKMشارژر
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دهیم. می قرار بحث مورد را کاربران تکرار پر های پرسش از تعدادی فصل این در

هشتمفص ل

یابی عیب

:
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باتری دستگاه، با پیمایش انجام از قبل لطفا باشد. می باتری شارژ به مربوط کاربران مشکل ترین اساسی

نمایید. شارژ کاملا را دستگاه

پارامتر.1پرسش مقدار مرتبا سیگنال"چرا کند"تاخیر می ؟تغییر

باشد. زیر دلایل از یکی به بنا است ممکن پارامتر این مقدار در تغییر

پارامترتغییر این تصادفیمقدار تغییر صورت در ا وی قوی سیگنال یک دریافت از پس معمولا

دهد. می رخ شما توسط دستگاه تنظیمات

مقدار بازنشانی باعث که غنی معدنی های رگه با ای محدوده وجود پارامتراحتمال شاین ود.می

زمین"هنگام است."بالانس بوده زمین سطح از پایین خیلی یا و بالا خیلی ارتفاع در دستگاه

زمین"فرایند.2پرسش است."بالانس مواجه اشکال با یا و دشوار

پارامتر تنظیم سیگنال"هایهنگام حساسیت"و"تاخیر مستقیم"آستانه را کاوش رویکویل بر ا

اید. داده قرار زمین

.دارید قرار الکتریکی موتور یا وسیله یک نزدیک مجاورت در احتمالا

فرایند هنگام به شوید زمن"مطمئن اید."بالانس گرفته قرار فلز هرگونه از عاری ای محدوده در

با3پرسش چرا ندارد؟. وجود هدفی دستگاه، زدن بیپ وجود

کویل اندکی شود. می ایجاد سیگنال فیدبک و بوده نزدیک زمین به بسیار دستگاه کاوش کویل

بگیرید. بالاتر را

چرا؟4پرسش گردد. می ناپدید سپس و آشکار هدف .

"زمین نمایید.را"بالانس دستگاهکنترل سپس و داده انجام زمین بالانس فرایند زیاد احتمال به

شدن نامتعادل سبب که اید نموده مجدد اندازی راه زمین"را است."بالانس گشته

.است شده واقع دستگاه کشف قابل عمق حداکثر در یا و است کوچک بسیار هدف سایز احتمالا

چرا؟5پرسش بیابم. را آن نمیتوانم مجددا اما شنوم می را هدف صوتی سیگنال .

.دهد می رخ سیگنال فیدبک و است زمین بر مماس یا و است نزدیک زمین به بسیار کویل

:
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بینم.6پرسش نمی نمایش صفحه در را چیزی هیچ .

خورشید نور مستقیم تابش از نمایید. تنظیم را نمایش صفحه نمایشروشنایی صفحه جلوگیریبه

.) دهید قرار مانع را دستتان مثال عنوان به ( نمایید

شنوم..7پرسش نمی دستگاه از صدایی هیچ

صورت در زیرا شوید مطمئن دستگاه به کویل اتصال از همچنین نمایید. کنترل را صدا شدت

شود. می صامت دستگاه دستگاه، به کویل اتصال عدم

دستگا یه کویل اتصالاگر برقراری و بودن سالم لحاظ از را کویل اتصال کابل است، وصل ه

نمایید. بررسی مناسب

زمین"فرایند تنظیم"بالانس های ولوم تصادفی چرخش احتمال زیرا دهید انجام مجددا را

میرود. پارامترها

:


	لطفاً جهت شارژ باتری ها فقط از شارژر ارائه شده همراه دستگاه استفاده کنید.
	صدمات وارد به دستگاه ناشی از سهل انگاری و عدم رعایت موارد ایمنی و یا کاربری دستگاه در موارد غیر مرتبط، شامل گارانتی نخواهند بود.
	هنگام مونتاژ قطعات کویل، به اتصال صحیح کابل داخلی کویل در مفصل های اتصال دقت نمایید.



